ELEKTRYCZNY
WCIAGNIK LINOWY

SERIA DRH



Wysoka jakos¢ produktow
firmy wiodacej

DONATI SOLLEVAMENTI OFERUJE PRODUKTY ZGODNE

Z MIEDZYNARODOWYMI NORMALNYMI

Firma Donati Sollevamenti powstata w 1930 roku we
Wtoszech i od tego czasu zdobyta wiodaca pozycje na
rynku miedzynarodowym w urzadzeniach dZzwignicowych
z eksportem odpowiadajacym 2/3 catkowitego jej obrotu.
Asortyment produktéw obejmuje tematyke urzadzen
dzwignicowych oferujac nieporoéwnywalnie korzystna cene
w potgczeniu z przyjemnym i profesjonalnym wzornic-
twem. Donati projektuje i produkuje swoje produkty we
Wtoszech, jest znany z szerokiego asortymentu, stosunku
jakosci cen do wysokiej klasy produktow, szybkiej dostawy

oraz 3 letniej gwarancji od daty dostawy. Firma Donati jest
znana na rynku swiatowym ze szczegdlnej uwagi na
zadowolenie klienta, ktérego priorytetami jest jakos¢
produktow, bezpieczenstwo oraz ochrona srodowiska
(Donati posiada system jakosci 1ISO 9001 - I1SO 14001 -
OHSAS 18001). Donati rowniez przestrzega przepisow
wtoskiego dekretu 231/01 dotyczacego odpowiedzialnosci
administracyjnej osob prawnych i spotek (regulujacych
kwestie zgodnosci, a takze kwestie bezpieczenstwa

i ochrony $rodowiska).

Zakres Donati produktéw podnoszenia

Wociaggniki elektryczne DMK o udzwigu do 4 000 kg,
zurawie z obrotem recznym lub elektrycznym, wciggniki
DRH z napedem elektrycznym o udzwigu do 50 000 kg,
systemy modutowe z zawieszeniem DSC i jednostki
napedowe DGP, sg bezpiecznym i niedrogim wyborem dla
kazdego rozwiazania. Specjalne wersje kazdego produktu
dla wciggnikéw DMK i DRH uzupetniaja oferte, zaspakaja-
jac potrzeby dla najbardziej wymagajacych oczekiwan

i potrzeb klienta. Cata uwaga Donati Sollevamenti S.r.l.
zawsze skupia sie na maksymalnym zadowoleniu klienta

i ma na celu nawigzanie dtugotrwatej relacji opartej na
wzajemnym szacunku i zaufaniu dzieki elastycznosci

i szybkosci jej organizacji oraz bezposredniemu kontaktowi
osobistemu. Serwis posprzedazowy ma na celu natychmia-

stowe rozwiazywanie problemow, w przypadku czesci

zamiennych, pomocy i gwarancji.




Elektryczny wciagnik linowy

SERIA WCIAGNIKOW DRH TO NAJBARDZIE) NIEZAWODNY

I BEZPIECZNY SPOSOB PODNOSZENIA

Wociagniki elektryczne z serii DRH odpowiadaja
na potrzeby miedzynarodowych rynkéw, ktére wymagaja
produktow wysokiej jakosci o szerokim zakresie zastosowan,
dtugoterminowej pracy, bezpieczenstwa w eksploataciji.
Woeiagniki linowe DRH firmy DONATI charakteryzuja sie:
wysoka jakoscig komponentdw, zaawansowang technologia
stosowanga podczas produkcji czesci mechanicznych,
starannym i nowoczesnym wygladem. Wprowadzony
system jakosci UNI EN ISO 9001:2008, ktéry obejmuje
catg produkcje pozwala firmie DONATI SOLLEVAMENTI
zaoferowac produkt zgodny z najnowszymi normalnyami
miedzynarodowymi. Specjalne hybrydowe wykonczenie,
otrzymane w procesie elektrostatycznym gwarantuje
trwatosc i wysokg odpornos¢ w szczegdlnie nieprzyjaznym
srodowisku. Donati projektuje i produkuje swoje produkty
we Wtoszech, jest znany z szerokiego asortymentu,
stosunku jakosci cen do wysokiej klasy produktow, szybkiej
dostawy oraz 3 letniej gwarancji od daty dostawy.

DONATI SOLLEVAMENTI S.r.| prezentuje zaawansowane

i innowacyjne elektryczne wciagniki linowe. Wciggniki DRH
sa: bezpieczne, niezawodne, kompaktowe, ekonomiczne

i stanowig nowoczesne rozwigzanie dostosowane do
potrzeb swiatowego rynku do podnoszenia tadunkéw

o masie do 50 000 kg.

ELEKTRYCZNE WCIAGNIKI LINOWE | WOzZKI

Elektryczny wciagnik linowy jest urzadzeniem uzywanym
najczesciej do podnoszenia tadunkoéw za pomoca haka lub
innych osprzetéw przeznaczonych do tego celu. Dostepny
jest rowniez wciagnik linowy potaczony z wozkiem, ktory
przesuwa sie na wysokosci na jednej lub dwaoch belkach.

Wszystkie ruchy zwigzane z czynnoscig poruszania sie
lub zmiana miejsca potozenia aktywowane sa za pomoca
kasety sterowniczej lub / i sterowania bezprzewodowego
(radiowego lub podczerwieni).




Elektryczne wciggniki linowe typu
DRH wraz z elektrycznymi wézkami
produkowane sq zgodhnie z zasadq
modutowych elementdéw, co pozwala
na ekonomiczne i szybkie zmiany
zastosowania urzqdzenia. Dzieki
swoim niewielkim rozmiarom
podstawowe elementy tj. silnik,
reduktor oraz beben mogq by¢
zamontowane wzdtuz jednej osi
gwarantujgc tym samym minimalne
obcigzenie wciggnika oraz jego
niezawodnosc. Beben moze by¢
potgczony min.: z obrotomierzem,
wytgcznikami, przetqgcznikami
obwodowymi, hamulcami
bezpieczenstwa. W przypadku
specjalnego zastosowania bebna

z lewym oraz prawym gwintem
mozliwa jest instalacja dwdch
motoreduktoréw, ktére pozwalajg na
podwojenie predkosci podnoszenia

Z jednoczesnym utrzymaniem
maksymalnego obcigzenia wciggnika.

Asortyment elektrycznych wciagnikéw linowych DRH
produkowany jest w wariantach:

4 PODSTAWOWE WIELKOSCI: Z DWIEMA PREDKO§CIAMI PODNOSZENIA
DRH 1 -2 - 3 - 4, do podnoszenia tadunkéow w stosunku 1/3, zastosowanie dla 4/12 -
od 800 do 40 000 kg, w grupach natezenia pracy - biegunowego silnika:
1 Am (M4) - 2 m (M5) - 3 m (M6). e 4/1,3lub 6/2 m/min wersja z wciagnikiem
Z JEDNA PREDKOSCIA PODNOSZENIA linowym 4- ciegnowym
wykonane z 4-biegunowym silnikiem. e 8/2,6 lub 12/4 m/min wersja z wciagnikiem
e 4 lub 6 m/min wersja z wciggnikiem linowym 2- ciegnowym
linowym 4- ciegnowym e 27/0,9 lub 4/1,3 m/min wersja z wciagnikiem
e 8lub 12 m/min wersja z wciagnikiem linowym 6- ciegnowym
linowym 2- ciegnowym e 2/0,7 lub 3/1 m/min wersja z wciagnikiem
e 2.7 Ilub4 m/min wersja z wciggnikiem linowym 8- ciegnowym
linowym 6- ciegnowym; 5 STANDARDOWYCH WERS)I DEUGOSCI BEBNA:
e 2 |ub 3 m/min wersja z wciaggnikiem krotki (C), normalny (N), dtugi (L) oraz bardzo dtugi

linowym 8- ciegnowym; (X1 lub X2) dla liny o dtugosci od 4 do 58 m.



NORMALNYOWA
KONFIGURACJA
mocowanie za pomoca
wkretow oczkowych,
ktore umozliwiajg montaz
wciagnika w dowolnej
pozyCji.

KONFIGURACJA

Z WOZKAMI
JEDNOSZYNOWYMI
TYPUDST/N/S
Weciagnik wyposazony jest
w elementy wyposazenia
przystosowane do jazdy
po torze prostoliniowym

i krzywoliniowym na jednej
belce napedzanej silnikiem
elektrycznym. Minimalny
promien jazdy urzadzenia
znajduje sie na str 22.

OCHRONA | IZOLACJA CZE§CI ELEKTRYCZNYCH:
e hamulce do podnoszenia i jazdy:
e stopien ochrony IP55 1 IP23 - klasa izolacji F

KONFIGURACJA

Z WOZKAMI
JEDNOSZYNOWYMI
TYPUDST/R
Weciagnik znajduje sie
w pozycji podwieszanej
znajdujacej sie na wozku
czotowym, napedzany
silnikiem elektrycznym
poruszajacym sie po
pojedynczej belce.

L]
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KONFIGURACJA

Z WOZKAMI
2-SZYNOWYMI TYPU
DRT Wociggnik moze by¢
montowany na woézku
transportowym lub
podwieszony pod nim.
Wozek napedzany jest
silnikiem elektrycznym

i porusza sie po podwojnej
konfiguracji szynowej
np. dzwigary suwnicy.

WARUNKI UZYTKOWANIA:
e temperatura od -10°C do 40°C
e max wilgotnos$¢ wzgledna 80%

e wytacznik krancowy: min ochrona IP65 -
max napiecie izolacji 500 V
e przewody: CEI 20/22 II- max napiecie 450-750 V
ZASILANIE ELEKTRYCZNE:
Elektryczne wciagniki linowe DRH s3 zaprojektowane
do zasilania pradem przemiennym:
e napiecie trojfazowe 400 V - 50 Hz,
zgodnie z IEC 38-1
e nienormalnyowe napiecia i czestotliwosci
dostepne na zyczenie.

e max wysoko$¢ 1000 m n.p.m

e Urzadzenie powinno znajdowac sie
w pomieszczeniu dobrze wentylowanym,
wolnym od czynnikéw korozyjnych

HALAS:

e poziom ci$nienia akustycznego emitowanego przez
weciggnik przy petnym obcigzeniu jest zawsze
mniejszy niz 80dB. Wystepowanie innych hataséw
tj. przenoszenie dzwieku przez konstrukcje metalowe
nie jest uwzglednione.



Elementy wciagnika

1. SILNIK ELEKTRYCZNY

Wciagniki linowe posiadaja silnik
tréjfazowy asynchroniczny z jedna lub
dwoma predkosciami z samohamuija-
cym stozkowym wirnikiem o mocy do
24 kW. Minimalna ochrona wynosi
IP55 - izolacja klasy F. Silnik wyposa-
zony jest w czujniki termiczne, ktore
zapobiegaja przeciazeniu silnika.

2. HAMULEC WCIAGNIKA

Hamulec jest wyposazony w oktadzi-
ne hamulcowa nieposiadajaca azbestu
co znacznie wydtuza okres eksploata-
¢ji . Tarcza hamulcowa posiada
wentylator, ktéry gwarantuje odpo-
wiednie chtodzenie hamulca i silnika.
Hamulec wciggnika posiada automa-
tyczna funkcje samoczynnego
hamowania podczas zaniku / awarii
napiecia zasilania.

3. SPRZEGLO ELASTYCZNE
Sprzegto elastyczne znajduje sie
miedzy samohamownym silnikiem

a reduktorem, odpowiada za prawi-
dtowe przenoszenie momentu silnika
na wat przektadni.

4. REDUKTOR

Wspotosiowy z trzema stopniami
redukcji. Kota zebate reduktora sa zain-
stalowane na tozyskach kulkowych.



5. 0BUDOWA BEBNA

Beben w stalowej obudowie jest
mechanicznie rowkowany i wsparty
na kotnierzu reduktora oraz na
kotnierzu znajdujacym sie po stronie
wyposazenia urzadzenia. Stosunek
Srednicy bebna i srednicy nawinietej
liny jest nie mniejszy niz 20. Kotnierze
na ktérych oparty jest beben posiada-
ja cylindryczne kotki w celu ustalenia
elementow. Potaczenie miedzy
dwoma kotnierzami wykonuije sie za
pomoca srub z blokada. Wystepuje
réwniez daszek ochronny w gérnej
czesci obudowy, ktory wykonany jest
z przezroczystego trwatego plastiku.
Bebny produkowane sg zgodnie z ISO
4308-1:2003 | UNI 9466:1994,

a takze zgodnie z FEM 9.661/86.

6. PROWADNICA LINY

Prowadnica liny sktada sie z dwdch
gtownych podzespotdw: pierscienia
uktadajacego i sprezyny dociskowej
celem poprawnego utozenia liny

w rowkach bebna. Pierscien uktadaja-
¢y, utrzymuje line na miejscu podczas
odwijania, zabezpieczajac ja przed
zejsciem z rowka linowego w sytuacji
gdy ciezar sie waha. Uktadacz liny
wyposazony jest w przesuwne
ramiona wykonane z mosigdzu, ktére
dziataja na wytaczniki krancowe
podnoszenia i opuszczania.

7. WYLACZNIKI KRANCOWE
Ograniczniki pracuja na pomocniczym
obwodzie urzadzenia kontrolujacego
silnik mechanizmu podnoszenia
wciaggnika. Jest to element bezpie-
czenstwa, ktory w razie potrzeby
ogranicza bieg haka. Istnieja dwa
mikroprzetaczniki, ktore dziataja
zgodnie z zasada powolnego otwiera-
nia i dziataja na pomocniczy obwaéd
urzadzenia sterujacego silnika
wciagnika.

8. WSPORNIK KRA?KA
WYROWNAWCZEGO DLA UKtADU
4- CIEGNOWEGO

Odpowiada za prawidtowa prace kota
linowego, obraca sie na tozyskach
kulkowych. W celu trwatosci wsporni-
ka krazka wyréwnawczego jest ono
nasmarowane odpowiednim smarem,
co gwarantuje prawidtowg prace.

9. POPRZECZKA Z WYLACZNIKIEM
PRZECIAZENIA

Zamontowany w normalnyowych
wersjach i zamocowany na dwadch
czopach, ktére umozliwiajg obrét

w zaleznosci od potozenia kata liny.
Urzadzenie przecigzeniowe znajduje
sie pomiedzy ptytkami poprzecznymi.

8A/9A WSPORNIKI

| ZAKOTWICZENIE

Wsporniki stosowane sg w przypadku
wciagnikow 6- i 8- ciegnowych,
sktadaja sie z metalowej konstrukgji

i wyposazone w ptytke potaczeniowa.
Posiada krazki powrotne wykonane ze
stali. Urzadzenie przecigzeniowe
znajduje sie miedzy ptytami wspo-
rczymi na ruchomej belce.

10. URZADZENIE PRZECIW PRZE-
CIAZENIOWE

Wszystkie elektryczne wciagniki
linowe serii DRH wyposazone sa

w urzadzenia zapobiegajace przecia-
zeniom oraz posiadaja mikroprzetacz-
nik progowy. Urzadzenie stale
kontroluje i sprawdza wage podnosza-
cego tadunku. W momencie podno-
szenia tadunku o ciezarze wiekszym
niz udzwig nominalny wciggnika
nastepuje roztaczenie obwodu
sterujacego.

11. ZACISK KLINOWY KORCA LINY
Zacisk wykonany jest ze stali,
zapobiega wysunieciu sie liny.

12. LINA

Wykonana z elastycznej stali odpornej
na odksztatcenia. W przypadku
wciggnikow o uktadzie 2- i 4- ciegno-
wym wyposazonych w dtugie bebny
(L oraz X1 i X2) stosuje sie liny

0 wtasciwosciach anty-rotacyjnych.

13. ZBLOCZE

Zblocze wykonane jest ze stali
weglowej, a krazki linowe rowkowane
mechanicznie. Krazki obracajg sie na
tozyskach trwale nasmarowanych.
Hak tadunkowy wykonany jest

z bardzo odpornej stali kutej i jest
montowany na wahliwej belce
poprzecznej. Obraca sie on na tozysku
oporowym i ma urzadzenie zabezpie-
czajace, aby unikna¢ odczepienia
tadunku.

14. SKRZYNKA DO POI’.ACZEN ELEK-
TRYCZNYCH

Posiada wlot kablowy i umozliwia
okablowanie wszystkich potgczen
sprzetu elektrycznego wciggnika

i elektrycznego waézka jezdnego, jesli
jest obecny. Skrzynka dla potaczen
elektrycznych i/ lub innych urzadzen
sterujacych niskiego napiecia jest zam-
knieta odporng na uderzenia pokrywa
termoplastyczng, obudowa IP 55.

15. INSTALACJA

NISKIEGO NAPIECIA

Gdy wciagnik jest dostarczany wraz

z elektrycznymi elementami sterowa-

nia, funkcje wdézka transportowego

wciggnika aktywowane sg przez
urzadzenia elektryczne, ktore
obejmuija:

* Transformator niskiego napiecia
obwodow sterujacych;

e Stycznik linowy gtéwnego
przewodu oraz styczniki /
przetworniki pradu statego za
zmienny do sterowania silnikami;

e Bezpieczniki bezpieczenstwa
silnikéw i transformatora;

e Szafa sterowania w instalacji
ztaczenia obwodu zasilajacego
i obwodu pomocniczego.

Komponenty przytwierdzone po

przeciwnej stronie silnika urzadzenia.

Sterowanie jest aktywowane za pomo-

ca kasety sterujacej zasilanej napie-

ciem 48 V. Urzadzenie sterujace jest
wodoodporne oraz posiada stopien
ochrony IP 65. Awaryjne zatrzymanie
wciggnika nastepuje po nacisnieciu
przycisku w ksztatcie grzyba.



Woézki

PROJEKT | KONSTRUKCJA




ELEKTRYCZNE WOZKI JEDNOSZYNOWE TYPU DST / N
-S-R(NORMALNY - PRZEGUBOWY - OBNIZONY)
Sktadaja sie z kot luznych oraz zespotu kot napedowych,
montowanych na tozyskach tocznych trwale nasmarowa-
nych. Kota napedowe potozone sg naprzeciwko siebie,
wzajemnie potgczone w normalnej wersji (N) i zredukowa-
nej (R), za pomocg preta przenoszacego naped. W wersji
przegubowej (S) zamontowane sg dwa motoreduktory,
ktore bezposrednio przekazuja naped na kota. Wozki
jednoszynowe posiadajg zabezpieczenia przeciw wykoleje-
niu . Jazda jest zapewniona przez jeden lub dwa silniki

z hamulcem stozkowym.

ELEKTRYCZNY WOZEK JEDNOSZYNOWY TYPU DST/ N
W wersji normalnyowej wozek wyposazony jest w rury
nosne o okragtym przekroju, na ktérych osadzony jest
weciagnik i przytwierdzony za pomoca zaciskow. Kota
napedowe oraz kota luzne sa regulowane w stosunku do
szerokosci belki jezdnej i uzupetnione o wsporniki z potg-
czeniami Srubowymi. Oba zestawy kot: napedowe i luzne sg

potaczone ze sobg przy zastosowaniu ptyt usztywniajacych.

ELEKTRYCZNY WOZEK JEDNOSZYNOWY TYPU DST /R
Wystepuje w wersji niskiej zabudowy. Wyposazony w rury
podtrzymujace, ktére podtrzymuja wciagnik. Kota napedo-
we oraz kota luzne sg regulowane w stosunku do szeroko-
Sci belki jezdnej. Wozek typu DST / R posiada ciezar
przeciwwagi, umieszczony na rurach nosnych stosowany
w celu zrébwnowazenia niewspoétsrodkowej masy wciggnika.

ELEKTRYCZNY WOZEK JEDNOSZYNOWY TYPU DST/ S
Wozek w wersji przegubowej posiada rury podtrzymujace
oraz wsporniki, ktére podtrzymuja wciggnik. Kota napedo-

we oraz kota luzne sa regulowane w stosunku do szeroko-
$ci belki jezdnej. Oba zestawy kot napedowych potozone
sg naprzeciwko siebie na tym samym drazku i sg nie
zalezne od zestawow kot luznych.

ELEKTRYCZNY WOZEK 2-SZYNOWY TYPU DRT
Podstawa wadzka to stalowa rama wsparta na kotach,

z ktoérych dwa sg kotami napedowymi a dwa kotami
luznymi. Kota tozyskowane sg na trwale nasmarowanych
tozyskach tocznych. Wdzek napedzany jest przez elek-
tryczny silnik z hamulcem stozkowym. Wézek zamontowa-
ny jest na dwdch szynach i wyposazony w urzadzenia
zapobiegajace sie jego wykolejeniu lub przychyleniu.
Weciagnik moze zosta¢ zamontowany na ramie wozka lub
pod nig podwieszony.

ELEKTRYCZNE OGRANICZNIKI RUCHU
Wszystkie wersje wozkow wyposazone sa w wytaczniki
krancowe.

RAMIE HOLOWNICZE

Wszystkie typy wozkdéw na zyczenie moga zostaé wyposa-
zone w ramie holownicze. Ramie holownicze taczy wozek /
wciagnik z kablem zasilania aby zapobiec przerwania kabli
doprowadzajacych zasilanie do urzadzenia.

WSPORNIKI WAHADtOWE WCIAGNIKA MONTOWANE
NA WOZKACH TYPU DST/ N

Dostepne na zyczenie klienta, umozliwiaja poruszanie sie
wciagnika w ptaszczyZnie pionowej do szyny wozka.
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YA donati

Dazenie do
perfekcji

ARIANNA: OPROGRAMOWANIE POZWALAJACE NA
ODPOWIEDNI DOBOR PARAMETROW

GtOWNE FUNKCJE OPROGRAMOWANIA
PROJEKTOWEGO

Tege e @ D g

Celem doboru odpowiednich produktow Donati przy
produkcji suwnic z uwzglednieniem wymagan konstrukcyj-
nych i mechanicznych nalezy wprowadzi¢ nastepujace
dane wejsciowe:

udzwig;

grupa natezenia pracy;

typ wciagnika;

typ wozka;

rodzaj materiatu belki, pozadane ugiecie

(od 1/600 do 1/1000);

wybor elektrycznego uktadu sterowania

YA donati

LI CLFE AL

W - B - ) e

ok

o

Po wprowadzeniu w/w parametrow uzyskuje sie:
e typ belki o wzglednych wymiarach;
e typ motoreduktora;
e schemat instalacji elektrycznej;
e ceny produktéw;
* mozliwoéc tworzenia oferty;
e mozliwos¢ drukowania rysunku
ofertowego suwnicy

Yo donati
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Standardy i certyfikaty

Ciggte skupianie sie na jakosci Donati widoczne jest nie system zapewnienia jakosci, ktéry istnieje od 1993 r.

tylko w starannym projektowaniu, odpowiedzialnych Zalecamy zapoznanie sie z homologacja CSA linowych
wyborach i ciggtym testowaniu materiatéw, faz produkgji wciggnikéw DRH oraz akcesoriow i wézkow montowanych
i gotowego produktu. Obejmuje cata firme poprzez w specjalnym wykonaniu.

PODCZAS PROJEKTOWANIA | PRODUKC]JI

WCIAGNIKOW | WOZKOW DRH UWZGLEDNIONE

SA PRZEPISY PRAWNE:

e ENISO 12100:2012 - Bezpieczenstwo Maszyn

e ENISO 13849-1:2016-02 - Ogdlne

i wozki sa projektowane i produkowane zasady projektowania

e EN 12077 -2+A1:2008 - Ograniczniki i wskazniki

e EN 13001-1:2015-05 - Dzwignice. Ogélne zasady
projektowania. Czes$¢ 1: Postanowienia

dyrektywy 2006/42/WE. Ponadto ogolne i wymagania

e EN 14492-2+A2:2010 - Dzwignice. Mechanicznie
napedzane wciagarki i wciagniki. Czes¢ 2:

z nastepujacymi dyrektywami: Mechanicznie napedzane wciagniki.

e EN60204-32/2009 - Bezpieczenstwo maszyn.
Wyposazenie elektryczne maszyn.

Elektryczne weciagniki linowe DRH

zgodnie z ,,Zasadniczymi wymaganiami

bezpieczenstwa” zatacznika | do

wciggniki DRH wraz z wézkami sg zgodne

e Dyrektywa niskonapieciowa

2014/35/UE e EN 60529 :2003 - Stopnie ochrony zapewnianej
e Dyrektywa maszynowa 2006/42/CE przez obudowy (Kod IP)
A e 1SO 4301 -1 /86 - Klasyfikacja dzwignic
*  Dyrektywa Kompatybilnosci e DIN 15401 - Haki tadunkowe dla urzadzen
Elektromagnetycznej 2014/30/UE dZzwignicowych; haki pojedyncze.

e UNI9466: 1994 - Obudowa bebna dzwignic.
Wymogi projektowe.

e FEM 1.001/98- Zasady projektowania
urzadzen dzwignicowych.

e FEM 9.511/86 - Klasyfikacja mechanizmow
dzwigowych

e FEM 9.661/86 - Wymiary i projektowanie elementow
linki prowadniczej

e FEM 9.683/95 - Kryteria doboru wciggnikow
i wozkow.

e DEM 9.755/93 - Przepisy i zalecenia dla bezpiecznego
uzytkowania dla zespotéw seryjnych wciggarek.

e FEM 9.941/95 - Symbole graficzne
urzadzen kontrolnych.
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Kryteria uzytkowania i ograniczenia

Warunkiem koniecznym uzytkowania urzadzenia jest zostaty zaprojektowane. Parametry ograniczajace: rzeczy-
sprawdzenie jego parametréw, ktore charakteryzuja wista zdolno$¢ podnoszenia (udzwig), sredni czas dziennej
ograniczenia eksploatacyjne. Prawidtowe uzytkowanie pracy (poziom natezenia pracy), stan naprezenia liny.

maszyny umozliwia petne jego wykorzystanie dla ktérego

RZECZYWISTY UDZWIG Nominalny udzwig wciagnika > rzeczywisty udzwig

Decyduje o tym najwyzsza masa tadunku jaka udzwig = kg
nalezy podniesc

POZIOM NATEZENIA PRACY

Poziom natezeni okresla sie, biorac pod uwage faktyczna jednostke obcigzen, ktére maja zosta¢ podniesione, i mozna

je przypisywc do jednego z czterech rezimow obcigzenia przedtawionych ponizej.

1) Lekki 2) Sredni 3) Ciezki
100 100 100
-0,73
o o ;
3 04 8 047 0,4
-0,2
0,1
0 1I0 5IO 100 0 16|,7 3é,3 5|O 100 0 5I0 100
czas (%) czas (%) czas (%)
Wociagnik rzadko podnosi Wociagnik ktory podnosi Wociagnik ktéry podnosi
maksymalne obciagzenie w przyblizeniu takie same czesto maksymalne
masy fadunkoéw obciagzenie

4) Bardzo ciezki

100
- 0,8

g

o

©

ie]

1
0 90 100

czas (%)

Wociagnik ktéry regularnie
podnosi tadunki w poblizu
maksymalnego obciazenia

SREDNI CZAS CODZIENNEGO UZYTKOWANIA URZADZENIA - TM = GODZINA
W przypadku operacji podnoszenia Sredni czas uzytkowania okresla sie w nastepujacy sposoéb:

Tm (godzina) = AHR x C/h x Rt) / (30 x S)

running hook

ascefit pause descent pause

Rzeczywisty przebieg haka Cykle operacyjne Czas pracy

AHR =m C/h=N° RT = hours

Srednia z rzeczywistych Liczba petnych cykli pracy Czas pracy wciagnika w
przebiegdw obcigzenia wciggnika ciagtu catego dnia

I

Predko$¢ podnoszenia
S =m/min

Odlegtos¢ pokonywana
przez tadunek w ciggu
minuty

W przypadku jazdy wdézka transportowego przecietny sredni czas uzytkowania okresla sie w nastepujacy sposob:

wozek travel

right pause _left pause czas
cycle (max. 10 min)

Cykle operacyjne
Srednia dtugosci L belki C/h = N° cykli na godzine Czas pracy RT = hours
jezdnej wozka Aar (m) = L/2  llos¢ petnych przejazdéw Czas jazdy wobzka
wykonanych w ciaggu godziny  w ciggu dnia

>
——e

Predkos¢ jazdy S= m/min
Odlegtos¢ pokonywana
przez wozek w ciggu jednej
minuty
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WYBOR URZADZEN DZWIGNICOWYCH

Po okresleniu natezenia pracy i $redniego codziennego
czasu uzytkowania urzadzenia, nalezy sprawdzi¢ w poniz-
szej tabeli czy grupa indentyfikacyjna odpowiednich
mechanizmow jest klasyfikowana a nastepnie zgodnie

PRZYKEAD:

Udzwig: 6300 kg

Poziom natezenia pracy: 2) $redni
Rzeczywisty przebieg haka: AHR 2.5 M
Liczba petnych cykli pracy wciagnika: C/h 8
Dzienny czas pracy: Rt 8h

Predkos¢ podnoszenia : S 4 m/min

(4/1 ciegnowy)

Liczba dni roboczych w ciagu roku: D/y 220

z udzwigiem okresli¢ typ wciggnika. Po zidentyfikowaniu
rodzaju wciggnika wazne jest, aby sprawdzi¢ jego zywot-
nos¢ pod wzgledem liczby godzin pracy i catkowitej liczby
cykli w ciagu 10 lat eksploatacji.

1) Obliczenie sredniego dobowego czasu pracy:

Tm (godzina) = (ARH x C/h x Rt) / (30 x S) = (2,5x8x8) /(30x4)=1,33h

W tabeli na str. 15 po obliczeniach mozna okresli¢c wciagnik linowy w uktadzie 4- ciegnowym (4/1).
2) Test zywotnosci: ilos¢ godzin pracy w ciggu 10 lat:

Tmx D/y x 10 lat = 1,33 x 220 x 10 = 2933 h

< 32000 mozliwe maksymalne godziny

Liczba petnych cykli pracy wciagnika w ciagu 10 lat

C/h xRtx D/y x 10 lat = 8 x 8 x 220 x 10 = 140800 cykli

< 250000 mozliwe maksymalne cykle

ZYWOTNOSC WCIAGNIKA

Ogdlna zywotnosc urzadzenia podnoszacego jest okreslona
na podstawie natezenia pracy, rzeczywistych godzin pracy
kazdego z mechanizmu i liczby cykli operacyjnych catego
urzadzenia. Godziny pracy i liczba cykli zalezg od sprzetu do
podnoszenia klasy FEM / 1SO wg klasyfikacji grupowej. Po
uptywnie 10 lat eksploatowania urzadzen, nalezy poddac je
sprawdzeniu przez wyspecjalizowany personel.

Przez okres 10 lat urzadzenie moze by¢ bezpieczne uzytkowa-
ne. Po uptywie tego okresu urzadzenie NIE MOZE by¢

eksploatowane chyba ze zostanie sprawdzony przez wyspec-
jalizowany personel techniczny, celem poprawnosci dziatania.

Docelowa grupa zastosowania elektrycznych wciagni-
kéw linowych pokazana jest na tabliczce znamionowej
urzadzenia

DONATI SOLLEVAMENTI S.r.l. gwarantuje bezpiecz-
ne i trwafe stosowanie urzadzenia, jesli wciagnik DRH
jest uzytkowany zgodnie z wytycznymi lub przy
odpowiedniej grupie natezenia pracy.

Tm = Sredni czas codziennego uzytkowania urzadzenia

Lekki tadunek Zywotnosc pracy

Liczba petnych cykli pracy wciagnika w ciagu 10 lat
Tm = Sredni czas codziennego uzytkowania urzadzenia
Sredni fadunek Zywotnosc pracy

Liczba petnych cykli pracy wciagnika w ciagu 10 lat
Tm = Sredni czas codziennego uzytkowania urzadzenia

Ciezki tadunek Zywotnos¢ pracy

Poziom natezenia pracy

Liczba petnych cykli pracy wciagnika w ciagu 10 lat

Tm = Sredni czas codziennego uzytkowania urzadzenia
Bardzo ciezki N .
Zywotno$¢ pracy
tadunek

Liczba petnych cykli pracy wciagnika w ciagu 10 lat

Zgodnie z 1SO 4301-1
Zgodnie z FEM 9.511

Klasyfikacja mechanizmow dzwigowych

Procentowa praca wciagnika w ciagu dnia (RI1%)

é E - wciagnik Liczba uruchomien na godzine (A/h)

E E S\; Liczba petnych cykli pracy wciagnika C/h

g ,g § Procentowa praca wciagnika w ciagu dnia (R1%)
E < wozek Liczba uruchomien na godzine (A/h)

Liczba petnych cykli pracy wciagnika C/h

Czas pracy przy gtownej predkosci (min)

Czas pracy przy niskiej predkosci (min)

Tymczasowe
uzycie

Max Liczba uruchomien na godzine (A/h)

Gtowna predkosc

Liczba uruchomien na godzine (A/h)
Niska predkosc

Gtowna predkos¢

polaryzacja

Dzienny czas pracy Tm

2-biegowe silniki
z podwéjn,

Niska predkosc¢

<2 <4 <8 <16 > 16 >16
3200 6300 12500 25000 50000 100000
250x10° 500x10° 100x10* 200x10* 400x10* > 4x10°
<1 <2 <4 <8 <16 > 16
1600 3200 6300 12500 25000 50000
125x10° 250x10° 500x10° 100x10* 200x10* 400x10*
<0,5 <1 <2 <4 <8 <16
800 1600 3200 6300 12500 25000
63x10° 125x10° 250x10° 500x10° 100x10* 200x10*
<0,25 <05 <1 <2 <4 <8
400 800 1600 3200 6300 12500
32x10° 63x10° 125x10° 250x10° 500x10° 100x10*
M3 M4 M5 M6 M7 M8
1Bm 1Am 2m 3m 4m 5m
25 30 40 50 60 60
150 180 240 300 360 360
25 30 40 50 60 60
20 25 30 40 50 60
120 150 180 240 300 > 360
20 25 30 40 50 > 60
15 15 30 30 60 > 60
25 3 3.5 4 5 6
10 10 10 10 10 10

1/3 (33,3 % ogolnej liczby uruchomien na godzineg)
2/3 (66,7 % ogolnej liczby uruchomien na godzine)
2/3(66,7% $redniego dziennego czasu pracy)

2/3(66,7% Sredniego dziennego czasu pracy)




RODZAJE WCIAGNIKOW | WOZKOW

Konfiguracja lin

32000
40000
40000
50000
50000

< r<r<reereereereerereererererererer<<rcrmr < < r
< < ccH44H4vwnmonOO TV O00zZzzZzIIIIrrrAARARw-«w——ITITOO™Tm7T mMmMUTOU

Konfiguracja
8-ciegnowa 8/1

Konfiguracja
6-ciggnowa 6/1

14V0e)

Konfiguracja

1411l
14V1el
14L1e)

14L1eK
24V1eK
2411eL

24L1eM

4-ciegnowa 4/1

14L3+E
14V3+E
14L3+F
14V3+F
1413+G
14V3+G
14L2+H 14L3+H
14V2eH 24V3eH
141301
24V2el 24V3e
14L.2¢) 2413+)
24v2-)  [SEVEEI
24L2¢K 24L34K

12L1eF
12V1eF
12L1G

12L1eH
22V1eH
220111

2211e)

2-ciegnowa 2/1

Konfiguracja

12L2¢E 12L3¢E

12V2eE 22V3eE
12L3«F

22V2eF 22V3eF

12L2+G

22V2eG

22L2¢H

220 2e1

DRH Rozmiar 1

DRH Rozmiar 2

Identyfikacja zapisu wciagnikow i wozkdw na przyktadzie

241L2-

rozmiar
1-2-3-4

(?) liniowych:

2 =2 ciegnowys (2/1)

4 =4 ciegnowys (4/1)

6 = 6 ciegnowys (6/1)
(8/1)

8 = 8 ciegnowys (8/1

Typ reduktora:

L = wolny

4 m/min 4/1 cieggnowys
© S-Cylindrical

V = szybki

3 m/min 8/1 ciegnowys
4 m/min 6/1 ciggnowys
6 m/min  4/1 ciegnowys
12 m/min  2/1 ciegnowys
L = wolny

2 m/min  8/1 ciegnowys
2.7 m/min  6/1 ciegnowys
4 m/min 4/1 ciegnowys
8 m/min 2/1 ciegnowys
V = szybki

6 m/min  4/1 ciegnowys
12 m/min 2/1 ciegnowys

1 Bm (M3)
m (M4)

L -

predkosé
wciagnika

S =1 predkos¢
W = 2 Predko$é

typ
konfiguracji
JEDNO-
Udéwig SZYNOWY
Oznakowanie:

L =5000 kg

Rozmiar:
1-2-3-4

Typ bebna:

N = Normalny

C = Krotki

L = Dtugi

1 = Ekstra dfugi - X1
(15 rozmiar)

2 = Ekstra dtugi - X2
(274 rozmiar)

X = Specjalny

DS1AG

m/min
E=8
F=10
G=16

H =20
D=16/4
W =20/5

Wersja:
A= Normal
B = Niski

D = Oscillating

Predkos¢ wozka:

C = Przegubowy

DR1 AGO

Typ konfiguracji
2-SZYNOWY

Rozmiar:
1-2-3-4

Gauge: mm

A = 1000 normalny
B = 1200 duzy

C =1400

D =2240

E =2800

X = Specjalny

Wersja:

0 = wciagnik na wozku

S = wciagnik podwieszony
T = Transversal

Predkos¢ wozka:
m/min

E=8

F=10

G=16

H =20
D=16/4

W =20/5
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PARAMETRY TECHNICZNE DLA WCIAGNIKA | WOZKA

800

1000

1250

1600

2000

2500

3200

4000

5000

1Am

1Am

3m
1Am

2m

3m
1Am

3m
1Am

1213+ D
12V3eD
14L3«E
14V3eE
12L2«E
12L3+E
12V2eE
22V3eE
14L3«F
14V3eF
12L1«F
12L3F
12V1eF
22V2eF
22V3eF
14L3+G
14V3+G
12L1G
12L2«G
2213+G
22V2+G
32V3+G
14L2¢H
14L3«H
14V2eH
24V3eH
12L1eH
221.2+H
2213H
22V1eH
32V2eH
32V3eH
1411l
141301
14V1el
24V2e|
24V3e|
220L1el
2202¢1
32013l
32V2e|
32V3el
14L1e)
14V0sJ
14124)
241.3¢)
24V2e)
34V3-J
2211e)
32L2¢)
32L3e)
32V2e)
42V3e)
14L1eK
242K
243K
24V1eK
34V2eK
34V3eK
32L1eK
32L2K
323K
32V1eK
42V2eK
42V3eK
241 1eL
24V0eL
24121
34L3eL
34V2eL
34V3eL
32L1eL
32L2eL
4213eL
42V2eL

I e
BSlol o olojlodrlodBK5 @ o oioloo s s

-
N

® ®|w|o oo AN

©|w o oo |sn|ho s

-
Y

8/2,6
8/2,6
8/2,6
12/4
12/4
12/4
4/1,3
4/1,3
6/2
6/2
6/2
8/2,6
8/2,6
8/2,6
12/4
12/4
4/1,3
6/2
4/1,3
4/1,3
6/2
6/2
8/2,6
8/2,6
8/2,6
12/4
12/4
4/1,3
4/1,3
4/1,3
6/2
6/2
6/2
8/2,6
8/2,6
8/2,6
12/4
12/4
12/4
4/1,3
6/2
4/1,3
4/1,3
6/2
6/2
8/2,6
8/2,6
8/2,6
12/4

5/1,65
3/1
3/1
3/1
3/1
3/1

5/1,65

5/1,65
3/1
3/1
3/1
3/1

5/1,65

5/1,65

10/3.3
3/1
3/1
3/1

5/1,65
3/1

5/1,65

5/1,65

5/1,65

10/3,3

10/3,3
3/1
3/1
3/1

5/1,65

5/1,65

5/1,65

5/1,65

10/3,3

10/3,3

10/3,3
3/1

3,5/11
3/1

5/1,65

5/1,65

10/3,3

5/1,65

10/3,3

10/3,3

10/3,3

16/5,3
3/1

5/1,65

5/1,65

5/1,65

10/3,3

10/3,3

10/3,3

10/3,3

10/3,3

10/3,3

16/5,3

16/5,3

5/1,65

5,5/1,8

5/1,65

10/3,3

10/3,3

10/3,3

10/3,3

10/3,3

16/5,3

16/5,3

10
24
26

26
28
28

10
10
26
26
28
28
28

10
10
10
26
28
28
28
32

10
10
10
10
10
28
28
28
28
32
32
10
10
10
10
10
10
28
28
32
32

R R N N R R e L R R R N R R R N R e e e A R N R R R e R e e N N L R S S T e e e e B I N e B e e e e R e e e e L N e N = N T Y V) N N N ) YD S N PN N
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Y TECHNI

JIEC C N TYP (rw.w
1AM 24L1eM 4 4/1,3 5 5/1,65 5 7 10 14 18 4/1 A (9A) 2 1
2m  34L2eM 4 4/1,3 10 10/3,3 5 7 10 14 19 a1 13B (138) 3 2
3m  34L3+M 4 4/1,3 10 10/3,3 5 7 10 14 19 4/1 12M (12A) 3 2
o2m  34v2eM 6 6/2 10 10/3,3 5 7 10 14 19 a1 13B (138) 3 2
6300 3m  44v3eM 6 6/2 16 16/5,3 6 8 11 17 24 41 15M (15A) 4 3
1AM 32L1eM 8 8/2,6 10 10/3,3 10 14 28 37 47 21 13A (13A) 2 2
om  4202eM 8 8/2,6 16 16/5.3 12 16 32 45 58 2/1 16B (168) 3 3
3m 42L3eM 8 8/2,6 16 16/5,3 12 16 32 45 58 21 15A (15A) 3 3
1AM 42V1eM 12 12/4 16 16/5,3 12 16 32 45 58 2/1 16B (168) 3 3
1Am  34L1eN 4 4/1,3 10 10/3,3 5 7 10 14 19 4/1 13B (138) 3 2
om  34L2eN 4 4/1,3 10 10/3,3 5 7 10 14 19 an 13M (13B) 3 2
3m  34L3eN 4 4/1,3 10 10/3,3 5 7 10 14 19 an 12A (12A) 3 2
1AM 34VIeN 6 6/2 10 10/3,3 5 7 10 14 19 a1 13B (138) 3 2
8000 oam  44V2eN 6 6/2 16 16/5.3 6 8 11 17 24 4/1 16B (168) 4 3
3m  44V3eN 6 6/2 16 16/5,3 6 8 11 17 24 a1 15M (15A) 4 3
1AM 42L1eN 8 8/2,6 16 16/5.3 12 16 32 45 58 2/1 16M (16M) 3 3
2m  4202eN 8 8/2,6 16 16/5,3 12 16 32 45 58 2/1 16M (16M) 3 3
1AM 34L1.0 4 4/1,3 10 10/3,3 5 7 10 14 19 an 13M (13A) 3 2
1Bm  34V0e0 6 6/2 11 11/3,6 5 7 10 14 19 an 13M (13A) 3 2
2m 341240 4 413 10 10/3,3 5 7 10 14 19 an 13M (134) 3 2
10000 3m 44130 4 4/1.3 16 16/5.3 6 8 11 17 24 an 15M (15A) 4 3
om  44V2¢0 6 6/2 16 16/5,3 6 8 11 17 24 a1 16B (16B) 4 3
3m  ©4453+0 6 6/2 24 24/7,8 6 8 11 17 24 4/1 15M (15A) 4 3
1AM 42L1.0 8 8/2,6 16 16/5,3 12 16 32 45 58 2/1 16A (16A) 3 3
1AM ©4251e0 12 12/4 24 24/7,8 12 16 32 45 58 2/1 16A (16A) 3 3
1AM 34L1eP 4 4/1,3 10 10/3,3 5 7 10 14 19 41 13A (13A) 3 2
2m 44124 4 4/1,3 16 16/5,3 6 8 11 17 24 4/1 16B (16B) 4 3
3m 4413P 4 4/1.3 16 16/5,3 6 8 11 17 24 4/1 15A (15A) 4 3
12500 1AM 44V1ep 6 6/2 16 16/5,3 6 8 11 17 24 4/1 16B (16B) 4 3
oM ©4452P 6 6/2 2 24/7,8 6 8 11 17 24 4/1 16B (168) 4 3
3m  ©4453+P 6 6/2 24 24/7.8 6 8 11 17 24 4/1 15A (15A) 4 3
oam  36L2:Q 27 27/09 10 10/3,3 - 4 8,8 115 15 6/1 13A1 - 3
1AM 44L1.Q 4 4/1,3 16 16/5,3 6 8 11 17 24 41 16M (16M) 4 3
1Bm  44V0Q 6 6/2 18 18/5.9 6 3 1 17 24 4/1 16M (16M) 4 3
16000 om  44L2.Q 4 4/1.3 16 16/5,3 6 8 11 17 24 4/1 16M (16M) 4 3
1AM ©4451.Q 6 6/2 24 24/7.8 6 8 11 17 24 41 16M (16M) 4 3
o2m  ©4452:Q 6 6/2 24 24/7,8 6 8 11 17 24 4/1 16M (16M) 4 3
1AM 36L1eR 27 27/09 10 10/3,3 - 4 88 11,5 15 6/1 13A1 - 3
1AM 44L1R 4 4/1,3 16 16/5,3 6 8 11 17 24 4/1 16A (16A) 4 3
20000 1AM ©44S1eR 6 6/2 24 24/7.8 6 8 11 17 24 41 16A (16A) 4 3
2m 38L2¢R 2 2/07 10 10/3,3 - 6 3 10,8 8/1 13A1 - 3
2m 44120R 4 4/1.3 16 16/5,3 6 8 11 17 24 4/1 16A1(16A) 4 3
1Bm  44L0sS 4 4/1,3 18 18/5.9 6 8 11 17 24 4/1 16A1 - 3
1AM 38L1eS 2 2/0.7 10 10/3,3 - - 6 3 108 8/1 13A1(13A1) - 3
25000 1AM ©44M1eS 4 4/1,3 24 24/7,8 6 8 11 17 24 41 16,2A - 3
2m 461245 27 27/09 16 16/5,3 - 5 10 14 19 6/1 16A - 3
o2m  ©4652eS 4 4/1.3 24 24/7.8 - 5 10 14 19 6/1 16A - 3
1AM 46L1eT 27 27/09 16 16/5,3 - 5 10 14 19 6/1 16A - 3
32000 1AM ©4651eT 4 4/1.3 24 24/7:8 - 5 10 14 19 6/1 16A - 3
om 46L.24T 27 27/09 16 16/5,3 - 5 10 14 19 6/1 16A1 - 3
1Am  48L1eU 2 2/0.7 16 16/5,3 - 3 7 10 135 8/1 16A - 4
40000 1AM ©4851.U 3 3/1 24 24/7.8 - 3 7 10 135 8/1 16A - 4
om  48L2eU 2 2/0,7 16 16/5,3 - 3 7 10 13,5 8/1 16A1 - 4
1Bm  48L0eV 2 2/07 18 18/5.9 - 3 7 10 135 8/1 16A1 - 4 |
30000 1Bm  ©4850eV 3 31 27 27/8,8 - 3 7 10 13,5 8/1 16A1 - 4 |

"Woeiagniki w uktadzie 2- ciegnowym (2/1), bebnem dtugim (L) oraz bebnami specjalnymi (X1 i X2) nalezy uzywac lin zabezpieczajacych przed skreceniem.
Typ lin zabezpieczajacych przed skreceniem pokazano w nawiasach.

© Wociagniki DRH4 posiadaja cylindryczne silniki.

SItA ZRYWAJACA LINE KN

Normalny (kN) 304 421 48,1 42,0 61,6 531 69,6 74,6 1217 1387 1020 1425 1634 1540 1897 2192 1769 2159 2360 2680 2960

Bez obrobki (kN) 353 - 48,8 46,1 60,5 584 - 76,6 - 1362 1218 - 159,8 - - 2127 1844 2421 2550 -
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DANE WOZKA | MOC SILNIKA Z JEDNA I/ LUB DWIEMA PREDKO§CIAMI JAZDY

oRr 20/5 mM/MIN (1)
WsPOECZYNN . N
N = NIK \
SEDUREL SILNIK EDIL SILNIK V
REDKOSCIA|  Tvp \
20 2 POLE ¢ / / 2/8 pPoLE
[N 1-2 1 2 71-4 0,16 1 2 71-2 0,32 1 2 71-D 0,40/0,09
) 3 1 2 80 -4 0,32 1 2 80-2 0,63 ) 2 80-D 0,50/0,12
jednoszynowy
4 1 2 80-4 0,32 1 2 80-2 0,63 1 2 80-D 0,63/0,15
1 Tl 2 71-4 0,16 Tl 2 71-2 0,32 Tl 2 71-D 0,40/0,09
orT 2 1 2 80-4 0,32 1 2 80-2 0,63 1 2 80-D 0,50/0,12
ol 2 80-4 0,32 1 © 80-2 0,63 1 ©2 80-D 0.63/0,15
2-szynowy 3
1 ) 100- 4 0,63 1 2 100-2 1,25 1 2 100-D 1,25/0,31
4 1 2 100-4 0,63 1 2 100- 2 1,25 1 2 100 - D 1,25/0,31

Uwaga: ' Predkosci podnoszenia i opuszczania oraz moc silnikdw sa powiazane z trojfazowym zasilaniem elektrycznym o czestotliwosci 50 Hz.
W przypadku czestotliwosci 60 Hz warto$¢ nalezy zwiekszy¢ o 20%.
2 W przypadku silnikéw 2-biegunowych z falownikiem: 71-2 = 0,5 kW; 80-2 = 0,8 kW ; 100-2 = 2 kW

POLOZENIE KOt NA BELCE DLA WSZYSTKICH
WOZKOW TYPU DST

pozycja kot DST
na belce
DST 1 100 8 35 18 20
DST 2 125 12 35 29 23
DST 3 160 17 45 34 35
DST 4 200 19 50 39 M
WYMIARY KOt DRT | ODPOWIEDNICH SZYN
DRT OtO SZYNA
H MIN. | B MIN. [ B MAX pozycja posadownienia
DRT 1 kot wozka DRT na szynie
DRT 2
DRT 3 200 60 20 100 230 30 40 50
DRT 4 250 70 20 110 280 40 50 60

MONTAZ WCIAGNIKOW LINOWYCH DRH W POZYCJI PODWIESZANE) LUB STOJACE)

Montaz w pozycji podwieszanej: Montaz w pozycji posadzenia:
Szczegbty otwordw i rejonu ztaczenia uniwersalnego systemu Szczegdty otwordw i rejonu ztacznia uniwersalnego systemu
podwieszania/posadzenia podwieszania/posadzenia
(4
A= =
oy
@

W sktad zestawu wchodza elementy umozliwiajace posadzenie/

W sktad zestawu wchodza elementy umozliwiajaze posadzenie/ podwieszenie urzadzenia.
S DHR WYMIARY (MM)
LiczBA LIN Y

1 20 20 37 21 21 35 35 50 13 20 16x2 65

-4 2 22 22 42 31 31 40 40 55 13 25 20x2,5 0 |
3 32 32 48 36 36 55 55 76 28 35 24x3 93 |
4 42 42 40 38 46 70 70 89 29 45 30x3,5 108 |
3 32 32 48 36 - - - 48 - 35 20x2,5 55 |

6/1-8/1
4 42 42 60 38 - - - 60 - 45 27x3 57 |

Uwaga: Nalezy zastosowac uniwersalng srube oczkowa (bolec), miejsce czotowe wciggnika (wysoko$¢ H2 str 19) w zaleznosci od poziomu montazu

urzadzenia, wymiar Bé6 musi zostac¢ zwiekszony.



CALKOWITE WYMIARY - CIEiARY
Wciagniki linowe serii DRH z 2 lub 4 cieghowe
w statych konfiguracjach: podwieszanej i stojacej

Reakcje na podporach patrz str. 29

Julal

S2=11-S3-51

Wociagniki DRH3 oraz DRH4 wraz z szafami sterowania niskim napieciem,
o wymiarze P musza by¢ rowne DRH3=330; DRH4 = 360.

LiczBA LIN
1 690 460 230 390 250 320 210 480 255 225 28
2 820 550 270 445 290 370 235 525 270 260 30
2/1 3 1090 710 380 595 370 480 290 705 205 300 40
4 1390 920 470 750 460 600 360 855 220 340 45
©4 1390 920 470 750 460 600 360 1015 220 340 45
1 650 420 230 345 250 320 210 480 255 225 15
2 750 480 270 390 290 370 235 525 270 260 19
4/1 3 1020 640 380 540 370 480 290 705 205 300 23
4 1320 850 470 700 460 600 360 855 220 340 25
o4 1320 850 470 700 460 600 360 1015 220 340 25

BEBEN TYPU N \ BEBEN TYPU X1 3E (KG)  BEBEN T

1 400 1185 125 95 515 1250 185 95 890 1625 365 95 1200 1935 515 95 1530 2265 680 95 132 141 160 180 200

2 480 1275 160 100 600 1395 220 100 1000 1795 410 100 1260 2055 530 100 1530 2325 670 100 180 195 215 260 280

2/1 3 600 1510 195 130 740 1650 265 1830 1260 2170 515 130 1550 2460 680 130 1940 2850 860 130 460 490 565 590 620
4 722 1797 220 170 862 1937 290 170 1422 2497 570 170 1852 2927 800 170 2352 3427 1030 170 855 890 1010 1200 1250

©4 722 1957 220 170 862 2097 290 170 1422 2657 570 170 1852 3087 800 170 2352 3587 1030 170 910 945 1065 1255 1305

1 400 1135 70 150 515 1250 100 150 890 1625 160 165 1200 1935 230 165 1530 2265 300 165 140 150 170 200 220

2 480 1275 105 180 600 1395 135 180 1000 1795 210 200 1260 2055 280 200 1530 2325 350 200 195 205 235 280 300

4/1 3 600 1510 130 240 740 1650 160 240 1260 2170 240 270 1550 2460 280 270 1940 2850 350 270 515 540 625 650 700

4 722 1797 150 300 862 1937 180 300 1422 2497 220 300 1852 2927 310 300 2352 3427 410 300 960 1000 1140 1350 1400

©4 722 1957 150 300 862 2097 180 300 1422 2657 220 300 1852 3087 310 300 2852 3587 410 300 1015 1055 1195 1405 1455

© Wociagniki DRH4 posiadaja cylindryczne silniki.

19



20

Wciagniki linowe serii DRH z 6 lub 8 ciegnowe,

w statych konfiguracji stojace;j

Reakcje na podporach patrz str. 29

HE

[ —

1

H&

H1

LiczBA LIN
3 1435
6/1 4 1665
©4 1665
3 1435
8/1 4 1665
©4 1665

1055
1195
1195
1055
1195

1195

777
922
922
777
922

922

330
410
410
330
410

410

420
455

455

450
556

556

415
470
470
515
570

570

290
360
360
290
360

360

705

855
1015
705
855

1015

205
220
220
205
220
220

BeBEN TYPU N

LIczBA LIN

6/1 4 862 1937
©4 862 2097
3

8/1 4 862 1937
©4 862 2097

180
180

278

278

BEBEN TYPU L

1260
1422
1422
1260
1422
1422

2170
2497
2657
2170
2497

2657

180
180
225
278

278

BeBEN TYPU X1

1852
1852
1550
1852
1852

2927
3087
2460
2927

3087

180
180

225

278

BEBEN TYPU X2

2352
2352
1940
2352
2352

3427
3587
2850
3427
3587

180
180

225

278

1070
1125

1110
1165

BEBEN TYPU TYP

1210
1265
700

1250
1305

1420
1475
730

1460
1515

1470
1525
780
1510
1565

© © Weciagniki DRH4 posiadaja cylindryczne silniki.




Konfiguracja z wozkiem poruszajacym sie po pojedynczej
szynie, typu DST / N w uktadzie 2 lub 4 ciegnowym

Reakcje na podporach patrz str. 30

2 C 1 c.,a D b D

=

i)
R
i
1y
E1

CAEKOWITE WYMIARY MASA BEBNA (KG)
MM

2 1 140 130 385 66 393 1000 130 180 260 270 295 326 346

2/1 3 2 160 45 545 75 400 1290 148 195 575 600 675 750 826
4 3 275 -55 580 90 460 1650 191 255 1120 1155 1270 1480 1650

©4 3 275 -55 740 90 460 1650 191 255 1175 1210 1325 1535 1705

1 1 140 115 340 66 393 830 128 180 220 230 250 280 300

2 2 160 110 365 75 400 950 148 195 300 310 335 380 400

4/1 3 3 275 -70 430 90 460 1280 191 255 775 810 880 996 1070
4 4 325 -105 530 102 468 1620 237 295 1415 1455 1590 1800 1970

©4 4 325 -105 690 102 468 1620 237 295 1470 1510 1645 1855 2025

© Wociagniki DRH4 posiadaja cylindryczne silniki.
N.B.: Predkos¢, moc i pozycja két (wymiary) patrz str. 18

SZEROKOSC BELKI - DLA WOZKOW DST/N

Wozek
DSTIN
DST2N 119 23 _ Max szeroko$c¢ belki = wymagana minimalna szerokos¢ belki
DST3N 135 35 - Max grubos$¢ = max dopuszczalna grubosc dolnej potki belki

DST4N 180 41 - Min promient = min wewnetrzny promien dla kolistych belek




22

Konfiguracja z wézkiem poruszajacym sie
po pojedynczej szynie, typu DST / S w uktadzie
2 lub 4 ciegnowym - przegubowy

r. min._inferno

tliee
i

*Wymiary 11 - S1 - S2 - S3 patrz str. 19

- DHR

156 1500 960

1 1

2 1 156 1500 1090
2/1

3 2 160 1600 1400

4 3 280 *1600 1855

1 1 156 1500 920

2 2 160 1600 1050
4/1

3 3 280 1600 1485

4 4 327 1800 1810

Predkos¢, moc i pozycja kot patrz str. 18

SPECYFIKACJA BELEK DLA WOZKOW DST/S

MIN.

PROMIEN (MM)
1500
DST2S 135 23 1600
DST3S 170 35 *1600
DsST4s 210 41 1800

DST3S z DRH4 dla uktadu 2-ciegnowego bebna X2 min promien = 1800

Max szeroko$¢ belki = wymagana minimalna szerokos¢ belki
Max grubosc = max dopuszczalna grubos¢ dolnej potki belki

Min promien = min wewnetrzoy promien dla kolistych helek

Konfiguracja z wézkiem poruszajacym sie
po pojedynczej szynie, typu DST / O w uktadzie
2 lub 4 ciegnowym - oscylacyjny

(I}

0
MIN
. B - Max. MIN.
Wdzex EZEBRSJF?“' GRUBOSC | PROMIEN
(MMm) MM
(MM)
-
- - DSTI0
o~ DST20 135 23 -
_ wl
L DST30 170 35 -
DST40 210 4 -
o DST3S z DRH4 dla uktadu 2-ciegnowego bebna

X2 min promien = 1800
Max szerokos¢ belki = wymagana

minimalna szerokosc¢ belki

Max grubos¢ = max dopuszczalna

*Wymiary 11 - S1 - S2 - S3 patrz str. 19

grubos¢ dolnej potki belki
Min promien = min wewnetrzny promien
dla kolistych belek



Konfiguracja z wozkiem poruszajacym
sie po pojedynczej szynie, typu DST / R
w uktadzie 2 lub 4 ciegnowym

Reakcje na podporach patrz str. 31

02 b D

1, C 1 C 2

£2
=

*Wymiary 11 - S1 - S2 - S3 patrz str. 19

BEBNA (KG)

1 1 440 230 540 393 140 143 180 145 100 140 115 340 260 270 280 360 390
2 1 485 250 590 420 200 180 180 185 100 140 130 385 360 370 395 460 490
2/1 3 2 605 315 655 582 317 295 195 295 125 160 45 545 740 770 870 1060 1160
4 3 755 395 677 677 352 352 255 365 160 275 -55 580 1510 1550 1700 2120 2350
©4 3 755 395 677 677 352 352 255 365 160 275 -55 740 1565 1605 1755 2175 2405
1 1 440 230 540 393 140 143 180 145 100 140 115 340 270 280 290 370 400
2 2 495 265 560 412 195 175 195 180 125 160 110 365 415 425 450 530 560
4/1 3 3 625 335 622 547 286 265 255 265 160 275 -70 430 985 1005 1115 1346 1446
4 4 760 405 630 630 350 350 295 355 200 325 -105 530 1880 1930 2120 2540 2765
©4 4 760 405 630 630 350 350 295 355 200 325 -105 690 1935 1985 2175 2595 2820

© Wociagniki DRH4 posiadaja cylindryczne silniki.

PRZESWIT HAKA E (MM) W STOSUNKU DO OKOSCI BELKI B (MM) | DO NC g
‘L‘a?f g8 = 180 (MMm) g8 = 220 (MMm) g8 = 300 (Mm) B8 = 400 (Mm)
DRH 1|DRH 2 |DRH 3|DRH 4|DRH 1|[DRH 2 DRH 4 [DRH 1|DRH 2 [DRH 3|DRH 4 |DRH 1|DRH 2|DRH 3
21 630 640 680 830 670 680 680 830 770 780 780 880 890 900 900 1000
an 480 500 610 790 530 550 610 790 620 650 650 790 740 770 770 850

N.B.: Predkos$¢, moc i pozycja két (wymiary) patrz str. 18

SPECYFIKACJA BELEK DLA WOZKOW DST/R

< MIN. SZEROKOSC BELKI MAX. GRUBOSC
Wozek (Mm) (YY)

DST1R
DST2R 119 23
DST3R 135 35

DST4R 180 41




Konfiguracja wézkow 2-szynowych
dla wciaggnikéow typu DRH

T 4
ST

HS

)
o

Hé

T2

m

H6 = H - H5

Wymiary 11 -5S1-52-S3-N-P-H patrzstr. 19 (*) Przewidywana wielko$¢ standardowa wynosi $=1000 mm

na zyczenie moze by¢ dostarczony z wymiarem S=1200 mm

C 236 710 940 155 155 66 392 210 -15 125 145 391

N 250 830 1060 157,5 157,5 66 392 207,5 -17.5 125 145 391

1 1 1000 L 280 1230 1460 170 170 66 392 195 -30 125 145 391
X1 306 1500 1730 150 150 66 392 215 -10 125 145 391

X2 336 1770 2000 120 120 66 392 245 20 125 145 39

C 296 710 9240 115 115 66 392 295 40 125 145 433

N 306 830 1060 115 115 66 392 295 40 125 145 433

2 1 1000 L 350 1230 1460 115 115 66 392 295 40 125 145 433
X1 376 1500 1730 120 120 66 392 290 35 125 145 433

X2 406 1770 2000 120 120 66 392 290 35 125 145 433

C 716 890 1202 145 145 80 461 404 -96 160 190 598

N 750 1030 1342 145 145 80 461 404 -96 160 190 598

iﬁ 3 2 1000 L 860 1550 1862 145 145 80 461 404 -96 160 190 598
X1 946 1840 2152 145 145 80 461 404 -96 160 190 598

X2 1000 2230 2542 145 145 80 461 404 -96 160 190 598

C 1252 1060 1446 170 170 90 520 492 -143 200 228 698

N 1298 1200 1586 170 170 90 520 492 -143 200 228 698

4 3 1000 L 1492 1760 2146 170 170 90 520 492 -143 200 228 698
X1 1675 2210 2596 180 180 90 520 482 -153 200 228 698

X2 1865 2710 3096 180 180 90 520 482 -153 200 228 698

C 1307 1060 1446 170 170 90 520 652 -143 200 228 698

N 1353 1200 1586 170 170 90 520 652 -143 200 228 698

©4 3 1000 L 1547 1760 2146 170 170 90 520 652 -143 200 228 698
X1 1730 2210 2596 180 180 90 520 642 -153 200 228 698

X2 1920 2710 3096 180 180 90 520 642 -153 200 228 698

C 1350 1060 1446 170 170 90 520 492 -143 200 235 727

N 1397 1200 1586 170 170 90 520 492 -143 200 235 727

4 3 1000 L 1617 1760 2146 170 170 90 520 492 -143 200 235 727
X1 1822 2210 2596 180 180 90 520 482 -153 200 235 727

X2 2055 2710 3096 180 180 90 520 482 -153 200 235 727

n C 1405 1060 1446 170 170 90 520 652 -143 200 235 727
N 1452 1200 1586 170 170 90 520 652 -143 200 235 727

©4 3 1000 L 1672 1760 2146 170 170 90 520 652 -143 200 235 727
X1 1877 2210 2596 180 180 90 520 642 -153 200 235 727

X2 2110 2710 3096 180 180 90 520 642 -153 200 235 727

© © Weciagniki DRH4 posiadaja cylindryczne silniki. N.B.: Predko$¢, moc i pozycja kdt (wymiary) patrz str. 18



Konfiguracja wézkow 2-szynowych
dla wciggnikow DRH w pozycji podwieszanej

Reakcje na podporach patrz str. 32

G2
G5 s G
- &1 = . =
n_ |2 B 12 :
1 N =<
3 S
T r— =
= _ E 7 UL )
=]l I (=) R
pu =y
H8 = H + H7

Wymiary 11 -5S1-52-S3-N-P-H patrzstr. 18

(*) Przewidywana wielko$¢ standardowa wynosi S=1000 mm
na zyczenie moze by¢ dostarczony z wymiarem S=1200 mm

NO
GAUGE
oF ropE |DHR| DRT W((jza\;S
MM

CIEGNO- WOZEK
WYS

N 250 830 1060 1575 157.5 66 392 207,5 -17.5 125 145 13

1 1 1000 L 280 1230 1460 170 170 66 392 195 -30 125 145 13
X1 306 1500 1730 150 150 66 392 215 -10 125 145 13

X2 336 1770 2000 120 120 66 392 245 20 125 145 13

C 296 710 940 115 115 66 392 295 40 125 145 15

N 306 830 1060 115 115 66 392 295 40 125 145 15

2 1 1000 L 350 1230 1460 115 115 66 392 295 40 125 145 15
X1 376 1500 1730 120 120 66 392 290 35 125 145 15

X2 406 1770 2000 120 120 66 392 290 35 125 145 15

C 716 890 1202 145 145 80 461 404 -96 160 190 11

N 750 1030 1342 145 145 80 461 404 -96 160 190 11

iﬁ 3 2 1000 L 860 1550 1862 145 145 80 461 404 -96 160 190 11
X1 946 1840 2152 145 145 80 461 404 -96 160 190 11

X2 1000 2230 2542 145 145 80 461 404 -96 160 190 11

C 1240 1060 1446 170 170 90 520 492 -143 200 228 11

N 1286 1200 1586 170 170 20 520 492 -143 200 228 11

4 3 1000 L 1480 1760 2146 170 170 90 520 492 -143 200 228 11
X1 1656 2210 2596 180 180 90 520 482 -153 200 228 11

X2 1846 2710 3096 180 180 90 520 482 -153 200 228 11

C 1295 1060 1446 170 170 90 520 652 -143 200 228 11

N 1341 1200 1586 170 170 90 520 652 -143 200 228 11

©4 3 1000 L 1535 1760 2146 170 170 90 520 652 -143 200 228 11
X1 1711 2210 2596 180 180 920 520 642 -153 200 228 11

X2 1901 2710 3096 180 180 90 520 642 -153 200 228 11

© Wociagniki DRH4 posiadaja cylindryczne silniki.
N.B.: Predkos$¢, moc i pozycja két (wymiary) patrz str. 18



Konfiguracja wézka 2-szynowego DRT do wciagnika
linowego DRH w pozycji poprzecznej

Reakcje na podporach, patrz str. 33

DRH series electric wire rope wciggniks 2 i4 rope ciegnowys DRT double girder wézek, in transversal standing configuration

N N P 12
B "y
= = ~
I e | x
o B [
- Eiid i3
£
x
=
0
=
i
G4
= & =
G5 G6
G2
Wymiary 11 - S1 -S2-S3-N - P - H2 patrz str. 19 Standardowe wartosci sa mniejsze niz podane w tabeli, na zyczeni moze
H=H5+Hé by¢ dostarczony z wartoscia S = 1200 mm

iLos¢ |DHR| DRT | Gauce
BEBNA

DRH

1 1 1000 N 226 400 630 315 300 66 392 185 114 322 125 145 375 405 360

L 270 710 940 470 110 66 392 0 304 137 125 145 375 315 275

c 276 400 630 315 267 66 392 253 192 375 125 145 415 485 425

2 1 1000 N 286 400 630 315 252 66 392 148 207 270 125 145 415 485 425

1200 L 346 710 940 470 200 66 392 0 259 122 125 145 415 405 335

a c 660 500 812 406 195 80 461 205 430 461 160 190 570 630 570
4/1 1000

3 2 N 686 500 812 406 170 80 461 90 455 346 160 190 570 630 570

1400 L 830 890 1202 601 140 80 461 0 485 256 160 190 570 520 450

1000 c 1190 600 986 493 140 90 520 140 625 440 200 228 698 768 722

‘ ° 1200 N 1240 600 986 493 200 90 520 140 565 440 200 228 698 768 722

1000 c 1245 600 986 493 140 90 520 140 785 440 200 228 698 768 722

o ° 1200 N 1295 600 986 493 200 90 520 140 725 440 200 228 698 768 722

© © Weciagniki DRH4 posiadaja cylindryczne silniki.

N.B.: Predkos$¢, moc i pozycja két (wymiary) patrz str. 18



Konfiguracja wézka 2-szynowego dla
wciagnika DRH - uktad 6-cio ciegnowy

Bl i
e e | I

8 s < | ! |
I ||

It T

[ -

G5

I
b

| als
RS

WYMIARY (MM)
lLos¢ |DHR| DRT

CIEGIEN | TYP | WOZEK S3

1200 1120 1500 1900 185 360 90 520 565 415 105 820 235 200
1400 N 1140 1500 1900 185 360 90 520 565 515 105 820 235 200
1200 1290 2070 2470 185 400 90 520 575 415 95 820 235 200
. 1400 - 1310 2070 2470 185 400 90 520 575 515 95 820 235 200
¢ ¢ 1200 1380 2500 2900 185 540 90 520 575 415 95 820 235 200
1400 X 1400 2500 2900 185 540 90 520 575 515 95 820 235 200
1200 1510 3000 3400 185 410 90 520 575 415 95 820 235 200
1400 * 1530 3000 3400 185 410 90 520 575 515 95 820 235 200
1400 1800 1500 1900 230 240 90 - 580 470 255 960 235 200
2240 N 2100 1500 1900 650 240 90 - 580 470 255 960 235 200
2800 2400 1500 1900 930 240 90 - 580 470 255 960 235 200
1400 2000 2070 2470 230 240 90 - 590 470 245 960 235 200
2240 L 2300 2070 2470 650 240 90 - 590 470 245 960 235 200
B 2800 2700 2070 2470 930 240 90 - 590 470 245 960 235 200
¢ ¢ 1400 2250 2500 2900 230 240 90 - 590 470 245 960 235 200
2240 X1 2500 2500 2900 650 240 90 - 590 470 245 960 235 200
o 2800 2800 2500 2900 930 240 90 - 590 470 245 960 235 200
1400 2390 3000 3400 230 240 90 - 590 470 245 960 235 200
2240 X2 2650 3000 3400 650 240 90 - 590 470 245 960 235 200
2800 2950 3000 3400 930 240 90 - 590 470 245 960 235 200
1400 1855 1500 1900 230 240 90 - 580 470 415 960 235 200
2240 N 2155 1500 1900 650 240 90 - 580 470 415 960 235 200
2800 2455 1500 1900 930 240 90 - 580 470 415 960 235 200
1400 2055 2070 2470 230 240 90 - 590 470 405 960 235 200
2240 L 2355 2070 2470 650 240 90 - 590 470 405 960 235 200
. 2800 2755 2070 2470 930 240 90 - 590 470 405 960 235 200
o ¢ 1400 2305 2500 2900 230 240 90 - 590 470 405 960 235 200
2240 X1 2555 2500 2900 650 240 90 - 590 470 405 960 235 200
2800 2855 2500 2900 930 240 90 - 590 470 405 960 235 200
1400 2445 3000 3400 230 240 90 - 590 470 405 960 235 200
2240 X2 2705 3000 3400 650 240 90 - 590 470 405 960 235 200
2800 3005 3000 3400 930 240 90 - 590 470 405 960 235 200

N.B.: predkos¢, moc i wymiary patrz str. 18 * wozek wyposazony jest motoreduktor

** wozek wyposazony jest w dwa motoreduktory



KONFIGURACJA WOZKA 2-SZYNOWEGO
DLA WCIAGNIKA DRH - UKLAD 8- CIEGNOWY

Sh L2
N e
E:
g =
S

S3

P

(MMm)

(M MS

-3 1400 1480 2500 2900 185 540 90 520 635 515 95 820 235 200
3 3 2240 X1 1560 2500 2900 605 540 90 - 635 515 95 820 235 200
3 2800 1820 2500 2900 885 540 90 - 635 515 95 820 235 200
3 1400 1580 3000 3400 185 650 90 520 635 515 95 820 235 200
~3 2240 X2 1750 3000 3400 605 650 90 - 635 515 95 820 235 200
3 2800 1950 3000 3400 885 650 90 - 635 515 95 820 235 200
1400 2000 1500 1950 230 240 97 - 678 470 230 930 287 250
2240 N 2400 1500 1950 550 240 97 - 678 570 230 930 287 250
2800 2600 1500 1950 830 240 97 - 678 570 230 930 287 250
1400 2300 2060 2510 230 240 97 - 678 470 230 930 287 250
2240 L 2600 2060 2510 550 240 97 - 678 570 230 930 287 250
2800 2800 2060 2510 830 240 97 - 678 570 230 930 287 250
! ! 1400 2500 2500 2950 230 240 97 - 688 470 220 930 287 250
8/1 2240 X1 2900 2500 2950 550 240 97 - 688 570 220 930 287 250
2800 3100 2500 2950 830 240 97 - 688 570 220 930 287 250
1400 2680 3000 3450 230 240 97 - 688 470 220 930 287 250
2240 X2 3030 3000 3450 550 240 97 - 688 570 220 930 287 250
2800 3270 3000 3450 830 240 97 - 688 570 220 930 287 250
1400 2055 1500 1950 230 240 97 - 678 470 390 930 287 250
2240 N 2455 1500 1950 550 240 97 - 678 570 390 930 287 250
2800 2655 1500 1950 830 240 97 - 678 570 390 930 287 250
1400 2355 2060 2510 230 240 97 - 678 470 390 930 287 250
2240 L 2655 2060 2510 550 240 97 - 678 570 390 930 287 250
2800 2855 2060 2510 830 240 97 - 678 570 390 930 287 250
o 4 1400 2555 2500 2950 230 240 97 - 688 470 380 930 287 250
2240 X1 2955 2500 2950 550 240 97 - 688 570 380 930 287 250
2800 3155 2500 2950 830 240 97 - 688 570 380 930 287 250
1400 2735 3000 3450 230 240 97 - 688 470 380 930 287 250
2240 X2 3085 3000 3450 550 240 97 - 688 570 380 930 287 250
2800 3325 3000 3450 830 240 97 - 688 570 380 930 287 250
©© Wociagniki DRH4 posiadaja cylindryczne silniki. “wozek wyposazony jest w motoreduktor

** wozek wyposazony jest w dwa motoreduktory

** wozek wyposazony jest w dwa motoreduktory



CALKOWITE WYMIARY - CIEZARY - REAKCJE NA PODPORACH

Elektryczne wciagniki linowe serii DRM w uktadzie 2- i 4- cieggnowym w pozycji stojacej lub podwieszanej

1(2/1)
BEBEN TYPU X1
R1 R2

WCIAGNIK RSJA Z WCIAGNIKIEM 2-CIEGN
EN TYPU C yru N BEBEN TYPU L
R2 R2 1 R

BEBEN TYPU X2
R1 R2

2500 1050 290 1107 240 1197 161 1237 143 1262 128
3200 1327 363 1398 299 1512 196 1560 170 1589 151
2500 1133 347 1193 302 1309 223 1342 203 1373 187
3200 1407 423 1482 363 1623 259 1662 233 1699 211
3 4000 1721 509 1812 433 1982 300 2029 266 2073 237
5000 2112 618 2224 521 2430 352 2487 308 2539 271
6300 2621 759 2760 635 3013 419 3082 363 3146 314
4000 1813 614 1901 543 2097 407 2216 384 2272 353
5000 2195 732 2302 642 2536 468 2670 430 2736 389
4 6300 2691 886 2823 771 3109 545 3261 489 3339 436
8000 3341 1086 3505 939 3857 647 4032 568 4127 498
10000 4104 1323 4308 1136 4738 766 4941 660 5055 570

STATYCZNE REAKCJE WCIAGNIKA: R1; R2 = baN
( Begen Tvpu C Begen TvPu N BeBEN TYPU L BegeN Typu X1 BEBEN TYPU
TYPE R2 R1 R2 R1

546 324 617 258 708 176 757 143 787 123
671 399 759 316 871 213 929 171 965 145
826 494 935 389 1074 260 1145 205 1189 171
1046 624 1184 491 1360 324 1447 253 1501 209
1296 774 1468 607 1686 398 1792 308 1858 252
847 500 943 409 1078 289 1145 245 1187 213
1065 632 1188 514 1358 359 1439 301 1491 259
1315 782 1468 634 1678 439 1776 364 1839 311
1627 970 1818 784 2078 539 2197 444 2273 377
2034 1213 2273 979 2598 669 2743 547 2838 462
1672 1086 1870 900 2172 640 2281 544 2385 465
2062 1346 2308 1112 2683 779 2818 657 2945 555
2572 1686 2882 1388 3351 961 3520 805 3677 673
3172 2086 3558 1712 4137 1175 4346 979 4537 813
3922 2586 4403 2117 5118 1444 5378 1197 5613 987
2654 1826 2938 1561 3535 1035 3801 874 3956 744
3237 2243 3589 1910 4324 1246 4639 1036 4828 872
3966 2764 4403 2346 5310 1510 5686 1239 5919 1031
4987 3493 5543 2956 6690 1880 7153 1522 7445 1255
6154 4326 6845 3654 8268 2302 8828 1847 9190 1510
7645 5363 8502 4521 10261 2837 10944 2259 11391 1837

CALKOWITE WYMIARY - CIEZARY - REAKCJE NA PODPORACH

Wersja z wciggnikiem 2- ciegnowym (2/1)

WCIAGNIK

BegeN TYPu N|BEBEN TYPU L Besen TYrL X2 |

16000 6415 1883 7179 1161 7385 970 7573 807
20000 7968 2329 8917 1423 9172 1183 9403 977
25000 10246 2788 11321 1784 11758 1451 12033 1202
32000 13015 3519 14378 2227 14918 1791 15266 1469

R1
1R1
5 20000 - - 8400 1950 8750 1615 9050 1340
25000 - - 10501 2349 10929 1936 11310 1580 ‘
4 40000 13920 6635 16506 4118 17484 3245 18139 2616 ‘

50000 17307 8247 20529 5096 21734 3996 22548 3207 }
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KONFIGURACJA Z WOZKIEM PORUSZAJACYM SIE PO POJEDYNCZE) SZYNIE, TYPU DST /N /S W UKLADZIE 2- CIEGNOWYM

STATYCZNE REAKCJE WCIAGNIKA: R1; R2 = paN

N TYPU C Besen Tvpu N BEBEN TYPU L Begen Typu X1 BeBEN TYPU X2
R2

1000 453 155 481 129 507 93 535 100 541 104

1 1250 549 184 583 152 638 107 646 114 658 112
1600 682 226 726 184 795 125 804 131 822 123

2000 834 274 889 221 973 147 988 147 1010 135

1250 581 174 611 149 661 112 668 120 673 125

1600 720 210 757 178 819 129 826 136 834 139

2 2000 878 252 923 212 999 149 1006 156 1020 153
2500 1076 304 1132 253 1204 174 1232 180 1255 168

3200 1353 377 1423 312 1539 209 1554 209 1581 192

2500 1171 367 1230 320 1346 242 1367 258 1387 275

3200 1445 443 1519 381 1660 278 1680 295 1700 312

3 4000 1759 529 1849 451 2019 319 2040 335 2072 341
5000 2150 638 2261 539 2467 371 2490 385 2538 375

6300 2660 778 2797 653 3050 438 3073 452 3145 418

4000 1901 659 1990 588 2184 451 2242 498 2268 557

5000 2283 777 2391 687 2624 511 2680 560 2731 594

4 6300 2780 930 2913 815 3196 589 3250 640 3334 641
8000 3429 1131 3595 983 3944 691 4002 738 4123 702

10000 4193 1367 4397 1181 4825 810 4910 830 5050 775

KONFIGURACJA Z WOZKIEM PORUSZAJACYM SIE PO POJEDYNCZE) SZYNIE, TYPU DST /N /S W UKLADZIE 4- CIEGNOWYM

\WCIAGNIK STATYCZNE REAKCJE V NIKA: R1; R2 = paN

UbzwiG Begen Tvpu C BEBEN TYPU N BEBEN TYPU L BeBeN TYPu X1 BEBEN TYPU X2

(%) R2 R1 R1 R2 R1 R2

1600 573 337 644 271 735 190 760 180 788 162

2000 698 412 785 330 898 227 933 207 967 183

1 2500 855 505 963 402 1102 273 1148 242 1190 210
3200 1073 637 1211 504 1387 338 1450 290 1502 248

4000 1323 787 1494 621 1713 412 1795 345 1860 290

2500 881 519 978 427 1112 306 1146 294 1186 264

3200 1100 650 1223 532 1392 376 1441 349 1490 310

2 4000 1350 800 1503 652 1712 456 1777 413 1838 362
5000 1663 987 1853 802 2112 556 2198 492 2273 427

6300 2069 1231 2308 997 2632 686 2745 595 2838 512

5000 1758 1130 1959 946 2258 682 2313 685 2420 615

6300 2148 1390 2398 1157 2768 822 2850 798 2980 705

3 8000 2658 1730 2973 1432 3436 1004 3552 946 3710 825
10000 3258 2130 3648 1757 4222 1218 4377 1121 4572 963

12500 4008 2630 4493 2162 5204 1486 5410 1338 5648 1137

8000 2805 1903 3090 1638 3685 1110 3801 1099 3982 1003

10000 3389 2319 3741 1987 4474 1321 4639 1261 4855 1130

4 12500 4118 2840 4555 2423 5460 1585 5686 1464 5945 1290
16000 5139 3569 5695 3033 6840 1955 7152 1748 7471 1514

20000 6305 4403 6997 3731 8417 2378 8828 2072 9216 1769

|




KONFIGURACJA Z WOZKIEM PORUSZAJACYM SIE PO POJEDYNCZEJ SZYNIE, TYPU DST / R W UKLADZIE 2- CIEGNOWYM

WCIAGNIK STATYCZNE REAKCJE WCIAGNIKA: R1; R2 = paN
N TYPU C Besen Tvpu N BEBEN TYPU L Begen Typu X1 BEBEN TYPU X2

1000 468 162 498 137 540 100 565 115 572 123
1 1250 563 192 600 160 652 113 675 130 684 136
1600 697 233 742 193 808 132 830 150 847 148
2000 849 281 906 229 987 153 1010 170 1035 160
1250 615 190 644 166 695 128 710 145 716 154
1600 753 227 790 195 852 146 870 160 877 168
2 2000 912 268 957 228 1032 166 1050 180 1057 188
2500 1110 320 1165 270 1257 191 1275 205 1290 205
3200 1387 393 1457 328 1572 226 1588 242 1617 228
2500 1226 394 1287 348 1411 274 1470 310 1495 335
3200 1500 470 1576 409 1725 310 1780 350 1805 375
3 4000 1813 557 1905 480 2084 351 2140 390 2165 415
5000 2205 665 2317 568 2532 403 2590 440 2622 458
6300 2714 806 2853 682 3115 470 3170 510 3228 502
4000 2031 724 2121 654 2327 523 2450 610 2510 665
5000 2413 842 2522 753 2767 583 2890 670 2950 725
4 6300 2910 995 3044 881 3340 660 3460 750 3510 815
8000 3559 1196 3726 1049 4088 762 4210 850 4298 877
10000 4323 1432 4528 1247 4968 882 5090 970 5225 950

KONFIGURACJA Z WOZKIEM PORUSZAJACYM SIE PO POJEDYNCZE) SZYNIE, TYPU DST / R W UKLADZIE 4- CIEGNOWYM

\WCIAGNIK NE REAKCJE WCIAGNIKA: R1; R2 = paN
Begen Tvpu C BEBEN TYPU N BEBEN TYPU L BEBEN TYPU X1 BEBEN TYPU X2
R1 R1 R2 R1 R2
1600 590 345 660 280 748 197 782 203 813 187
2000 715 420 802 338 911 234 955 230 992 208
1 2500 871 514 979 411 1115 280 1170 265 1215 235
3200 1090 645 1227 513 1400 345 1472 313 1527 273
4000 1340 795 1511 629 1726 419 1818 367 1884 316
2500 920 538 1017 446 1150 325 1184 331 1226 304
3200 1139 669 1262 551 1430 395 1478 387 1530 350
2 4000 1389 819 1542 671 1750 475 1815 450 1878 402
5000 1701 1007 1892 821 2150 575 2235 530 2313 467
6300 2107 1251 2347 1016 2670 705 2782 633 2878 552
5000 1829 1164 2024 979 2336 722 2400 773 2513 710
6300 2219 1424 2464 1189 2847 861 2938 885 3072 800
3 8000 2729 1764 3038 1465 3515 1043 3640 1033 3804 919
10000 3329 2164 3714 1789 4300 1258 4465 1208 4665 1058
12500 4079 2664 4558 2195 5283 1525 5497 1425 5741 1232
8000 2960 1980 3248 1717 3862 1198 3986 1284 4180 1203
10000 3543 2397 3899 2066 4650 1410 4824 1446 5052 1330
4 12500 4273 2917 4713 2502 5636 1674 5871 1649 6143 1490
16000 5293 3647 5853 3112 7017 2043 7338 1932 7670 1713
20000 6460 4480 7155 3810 8594 2466 9013 2257 9414 1968
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KONFIGURACJA WOZKA DWUSZYNOWEGO DLA WCIAGNIKA DRH W POZYCJI
STOJACE) / PODWIESZANE) - UKLAD 2- CIEGNOWY | 4-CIEGNOWY
Uktad 2- ciegnowy

WCIAGNIK STATYCZNE REAKCJE V GNIKA: R1; R2 = paN
DRH Begen Typu C Begen TyPu N BEBEN TYPU L BeBeN TYPU X1
TYPE (ka) R1 R2 R1 1

1000 400 214 428 193 482 153 514 129

1 1250 481 258 515 231 580 180 618 150
1600 594 320 637 284 718 217 765 178

2000 724 390 776 345 875 260 932 211

1250 529 236 562 211 626 164 662 151

1600 651 289 691 257 770 196 801 177

2 2000 791 349 839 309 935 230 972 206
2500 955 425 1025 373 1142 273 1185 243

3200 1209 531 1284 464 1430 335 1484 294

2500 1084 496 1146 449 1295 365 1368 340

3200 1326 604 1403 542 1583 417 1666 392

3 4000 1602 728 1696 649 1912 488 2006 452
5000 1948 882 2063 782 2323 577 2432 526

6300 2397 1083 2539 956 2858 692 2984 624

4000 1737 831 1825 763 2064 611 2218 585

5000 2077 991 2184 204 2467 708 2639 664

4 6300 2518 1200 2649 1089 2991 834 3186 767
8000 3096 1472 3259 1329 3677 998 3902 901

10000 3775 1793 3975 1613 4484 1191 4743 1606

BEBEN TYPU X2
R1 R2
545 113
654 129
808 150
984 174
676 142
829 164
1004 189
1223 220
1530 263
1419 316
1726 369
2077 408
2515 470
3085 550
2340 558
2776 622
3342 706
4082 816
4953 945

NE REAKCJE WCIAGNIKA: R1; R2 = AN

Besen Tvpu C BeBeN TYPU L BeseN TYPu X1

1600 535 383 587 338 675 265 734 219

2000 649 469 713 412 821 319 892 261

1 2500 792 576 870 505 1003 387 1090 313
3200 992 726 1090 635 1258 482 1366 387

4000 1220 898 1342 783 1549 591 1682 471

2500 830 568 908 495 1047 378 1109 329

3200 1034 714 1133 620 1307 468 1384 404

2 4000 1268 880 1391 762 1605 570 1699 489
5000 1560 1088 1713 940 1977 698 2092 596

6300 1940 1368 2133 1170 2460 866 2603 735

5000 1668 1200 1815 1060 2117 813 2251 722

6300 2026 1482 2223 1302 2593 987 2755 868

3 8000 2508 1850 2755 1620 3216 1214 3413 1060
10000 3076 2282 3381 1994 3948 1482 4187 1286

12500 3785 2823 4164 2461 4863 1817 5155 1568

8000 2640 1980 2862 1781 3425 1315 3683 1145

10000 3196 2424 3470 2173 4158 1582 4466 1362

12500 3892 2978 4230 2663 5074 1916 5444 1634

* 16000 4866 3754 5295 3348 6357 2383 6814 2014
20000 5979 4641 6512 4131 7823 2917 8380 2448

*25000 7426 5777 8088 5138 9720 3616 10410 3028

BEBEN TYPU X2
783 186
960 218
1161 257
1454 314
1790 378
1159 294
1446 357
1774 429
2183 520
2716 637
2368 632
2897 753
3589 911
4403 1097
5420 1330
3907 1016
4730 1193
5758 1415
7198 1725
8844 2079
10990 2565

*Wersja only supported

Ell




KONFIGURACJA WOZKA 2-SZYNOWEGO DRT DO KONFIGURACJA WOZKA 2-SZYNOWEGO

WCIAGNIKA LINOWEGO DRH W POZYCJI POPRZECZNE) DRT DO WCIAGNIKA LINOWEGO DRH
DLA UKtADU 2-i 4- CIEGNOWEGO DLA UKLADU 6-i 8- CIEGNOWEGO
Uktad 2- ciegnowy Uktad 6- ciegnowy
AN / E REAKCJE WCIAGNIKA: R1; R2 = paN
.GﬁiUGE Ale N BEBEN BEBEN
BEBEN TYPU ,)L \“‘\/((‘;jf/:) 5 > TvPU L 1 TYPY X2
< R2 2
199 313
1000 364 240 374 233 484 146 20000 6610 3950 7655 2990 8160 2530 8587 2168
| 1250 438 201 450 282 g4 1 16000 5367 3203 6214 2441 6627 2073 6997 1788
1600 s 263 555 o 23 207 oo 20000 6615 3955 7660 3000 8170 2530 8600 2170
000 4o was P o - s 25000 8250 5150 9600 3900 10250 3375 10838 2857
32000 10400 6500 12100 4900 12980 4150 13650 3545
1250 482 273 494 264 577 211 220 25000 8350 5200 9700 3950 10350 3400 10925 2900
1600 593 337 607 326 709 254 32000 10500 6550 12200 4950 13050 4200 13737 3588
2 2000 720 410 737 396 859 304 2500 25000 8450 5250 9800 4050 10400 3500 11025 2950
2500 578 502 599 484 1046 267 32000 10600 6600 12300 5050 13100 4300 13837 3638
3200 1100 630 1125 608 1309 454
2500 1046 507 1084 479 1266 369
3200 1282 621 1329 584 1548 437 Uktad 8- Ciegnowy
3 4000 1552 751 1609 704 1871 514
5000 1890 913 1959 854 2275 610 GNIKA: R1;
6300 2328 1125 2414 1049 2800 735 S § ¢ \ 3 BeBEN
4000 1802 741 1810 755 - - (Mm) ‘e TvPU X1
5000 2162 881 2168 897 - -
. 300 2630 1063 s 1081 - - 25000 - - 9085 4115 9780 3460 10380 2910
2000 oo 1on e o : : 1400 40000 11500 9500 13850 7300 14900 6350 16325 5043
50000 14400 11600 17550 8600 18950 7300 20150 6200
10000 3962 1581 5960 1605 - - 25000 - E 9159 4081 9845 3435 10437 1938
2240 40000 11600 9600 13950 7350 15050 6400 16442 5101
Uktad 4- ciegnowy 50000 14340 11860 17280 9020 18590 7860 20295 6248
WCIAGNIK S 25000 - - 9242 4123 9932 3478 10504 2971
2800 40000 11650 9650 14000 7400 15100 6450 16522 5141
Besen 50000 14400 11900 17340 9060 18660 7890 20375 6288
R1
1600 500 408 515 398 670 265
2000 607 501 625 488 815 320
1 2500 741 617 763 600 996 389
3200 928 780 955 758 1250 485
4000 1142 966 1175 938 1540 595
2500 783 605 305 588 949 474
3200 977 761 1004 739 1182 591
2 4000 1198 940 1231 912 1449 724
5000 1475 1163 1515 1128 1782 891
6300 1834 1454 1885 1408 2215 1108
5000 1633 1197 1704 1139 2045 870
6300 2000 1480 2087 1406 2504 1061
3 8000 2480 1850 2589 1754 3105 1310
10000 3045 2285 3179 2164 3812 1603
12500 3752 2828 3916 2677 4696 1969
8000 2757 1838 2847 1773 - -
10000 3347 2248 3455 2165 - -
4 12500 4085 2760 4215 2655 - -
16000 5117 3478 5280 3340 - -
20000 6297 4298 6497 4123 - -
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TABELA BEBNOW | SREDNICY ROWKOW

@ SREDNICA R

WYMIARY HAKOW

2/1

4/1

2/1

4/1

2/1

4/1

6/1
8/1

2/1

6/1

8/1

1.6V

2.5T

5T

10pP

10T

127

STOSUNKU

DO U

FEM 1AM

1250
1600
2000
1600
2000
2500
3200
4000
1600
2000
2500
3200
3200
4000
5000
6300
2500
3200
4000
5000
6300
5000
6300
8000
10000
12500
20000
25000
5000
6300
8000
10000
10000
12500
16000
20000
25000
32000

40000

o8v

1.6V

1.6V

2.5T

2.5T

5T

10S
108

5T

10P

10T

127

12T

VIGU (KG) | GRUPY

FEM 2m

1000
1250
1600
1250
1600
2000
2500
3200
1250
1600
2000
2500
2500
3200
4000
5000
2000
2500
3200
4000
5000
4000
5000
6300
8000
10000
16000
20000
4000
5000
6300
8000
8000
10000
12500
16000
20000
25000
32000

40000

ATEZENIA PRAC

o8v

1.6V

1.6V

2.5T

2.5T

5T

10S
10S

5T

10pP

10T

12T

12v

FEM 3

1000
1250
1000
1250
1600
2000
2500
1000
1250
1600
2000
2000
2500
3200
4000
1600
2000
2500
3200
4000
3200
4000
5000
6300
8000

3200
4000
5000
6300
6300
8000
10000
12500

M

Tvp N°

osv

1.6V

1.6V

2.5T

2.5T

5T

5T

10pP

33

38

38

43

43

50

77

50

77

87

37

48

48

58

58

75

106

75

106

118




DANE TECHNICZNE SILNIKOW, BEZPIECZNIKOW | PRZEWODOW ZASILAJACYCH

C0So a-(A) Jrr’A\mH
i ="A 400V - 50Hz

112K4R 4 3 0.75
' 112K5R 4/12 3/1 072/0.5 38/13 8/6.6 16 25 <30
132K4R 4 5 0.75 58 12 20 4 <30
: 132K5R 4/12 5/1.65 0.78/0.5 50/17 12/10 20 4 <30
160K4R 4 10 0.8 110 22 32 6 <30
¢ 160K5R 4/12 10/3.3 0.77/0.46 100/20 24/18 32 6 <30
180K4R 4 16 0.82 175 34 63 10 <20
¢ 180K5R 4/12 16/5.3 0.78/0.46 170/55 38/25 63 10 <20
4 180C4R 4 24 0.88 330 48 80 16 <20
Cilindrico 180C5R 4/12 24/7.8 0.88/0.5 330/80 48/32 80 16 <20

TYP SILNIKA BIEGUNY CIUIPR WEATEZZENT (3 COS o
71K3P 0.4/0.09 0.75/0.6
ST 71C2P 2 0.32 072 6 10
DST2
DRT1 71C4P 4 0.16 0.5 4 1.0
71K2PI 2 Inverter 0.5 0.72 52 1.3
80K3P 2/8 0.5/0.12 0.85/0.6 5.5/1.6 1.3/1.1
DST3 80K2PL 2 0.63 0.75 7.7 17
DRT2 80K4PL 4 0.32 0.65 3.9 11
B8OK2PI 2 Inverter 0.8 0.8 9.7 1.9
80K3PL 2/8 0.63/0.15 0.82/0.57 6.8/19 1.6/1.3
DST4 80K2PL 2 0.63 0.75 7.7 17
" DRT3 80K4PL 4 0.32 0.65 39 11
B8OK2PI 2 Inverter 0.8 0.8 9.7 1.9
100K3P 2/8 1.25/0.31 0.84/0.6 16/3.6 3.1/1.8
 DRT3 100K 2P 2 1.25 0.83 16 29
" DRT4 100K4P 4 0.63 0.8 8.5 17
100K2PI 2 Inverter 2.0 0.86 23 4.3

Wersja przegubowa woézkéw DST wyposazona jest w podwaojny motoreduktor - przedstawione wartosci

w tabeli nalezy podwoic.

woézek DRH3 dla wciggnikéw DRH 4 w uktadzie 6-ciegnowym wyposazony jest w podwaojny motoreduktor.
wozek DRH3 dla weiggnikow DRH 3 w uktadzie 8-ciegnowym (rama 2240 - 2800) wyposazony jest

w podwojny motoreduktor - przedstawione wartosci w tabeli nalezy podwoic.

*

*

wozek DRT3 dla wciggnikéw DRH4 w uktadzie 4-ciegnowym oraz 6-ciegnowym i 8 - ciegnowym
wyposazony jest w pojedynczy trawersowy motoreduktor.
*** wobzek DRT4 dla wciggnikéw DRH4 w uktadzie 8-ciegnowym wyposazony jest w podwdjny motoreduktor -

przedstawione wartosci w tabeli nalezy podwoic.
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TEREX DONATI

Autoryzowany Importer i Dystrybutor na Polske :

WINDEX HOLDING Sp. z o.0.
ul. Roosevelta 120 b
41-800 Zabrze

tel. +48 32 630 10 10

biuro@whs.com.pl biuro@donati.pl
www.windexholding.pl www.donati.pl
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